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Ucak Dinamikleri ve Kontrolii

AVi5112 3 7.5 3 0 0

Onkosullar Yok
Yariyil Bahar
Dersin Dili ingilizce, Tiirkce

Dersin Seviyesi

Yiksek Lisans Seviyesi

Ders Kategorisi

Uzmanlik/Alan Dersleri

Dersin Verilis Sekli

Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim

Disiplinler Arasi Bdlim

Dersin Koordinatori

Atanmamis

Dersi Veren(ler)

Asistan(lar)i

Dersin Amaci Aviyonik yiksek lisans programinda egitim géren dgrencilere aviyonik sistemlerin
dinamigi ve kontroll hakkinda temel bilgileri kazandirmaktir.
Dersin Igerigi Giris (aviyonik araglar ve kontrol). Matematiksel 6n bilgiler 1(matris cebri, transfer

fonksiyonlari, diferansiyel denklemler, blok diagramlari), matematiksel énbilgiler
2(ugak dinamik denklemleri, aerodinamik), eksen sistemleri ve notasyon(eular
acilar ve sabit eksenler, eksen dénustmleri, referans geometri). Yanal ve
uzunlamasina dinamikler, ugaga ait statik ve dinamik karakteristikler. Ayar dengesi
ve ayar dengesi sartlarinin hesabi. Yatay-uzlamsal kararlilik. Dinamik denklemlerin
yerel dogrusallastiriimasi ve lineer dinamikler igin ¢ozim teknikleri. Kapali ¢evrim
kavrami ve kararlilik. Kontrol i¢in analiz ve tasarim teknikleri 1( acik ve kapali
cevrim analiz ve performansi, kdk yer egrisi teknigdi). Kontrol i¢in analiz ve tasarim
teknikleri 2(pid ve lag-lead kompenzator tasarimi). Yanal ve uzlamsal dinamiklerin
kontrol cevaplarinin dogrusal olmayan ve bozucu etkiler altinda analiz edilmesi.

Opsiyonel Program
Bilesenleri

Yok

Ders Ogrenim Ciktilan

1 Ogrenciler, ugus dinamikleri ve kontrol konularinda temel bilgileri kazanacaklardir.

2 Ogrenciler, ugus dinamiklerine sahip mekanik sistemlerin galisma prensiplerini irdeleyebilecek beceriyi

kazanacaklardir.

3 Ogrenciler, aviyonik sistemlerin dinamik tepkilerini analiz edebilme becerisi kazanacaklardir.

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirlik Calismalari

Hafta |Konular

On Hazirlik
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GIRIS(AVIYONIK ARAGLAR VE KONTROL).

Boélim 1: Cook, Michael V. Flight
dynamics principles: a linear
systems approach to aircraft stability
and control. Butterworth-Heinemann,
2012. Bolim 1: "Stengel, Robert F.
Flight dynamics. Princeton
University Press, 2015".

MATEMATIKSEL ON BILGILER 1(MATRIS CEBRI, TRANSFER
FONKSIYONLARI, DIFERANSIYEL DENKLEMLER, BLOK
DIAGRAMLARI),

B6lim 1: " Cook, Michael V. Flight
dynamics principles: a linear
systems approach to aircraft stability
and control. Butterworth-Heinemann,
2012". Bdélum 2: "Langton, Roy.
Stability and control of aircraft
systems: introduction to classical
feedback control. Vol. 16. John
Wiley & Sons, 2006".

MATEMATIKSEL ONBILGILER 2(UCAK DINAMIK DENKLEMLERI,
AERODINAMIK),

B6luim 1: " Cook, Michael V. Flight
dynamics principles: a linear
systems approach to aircraft stability
and control. Butterworth-Heinemann,
2012". Bolum 2: "Langton, Roy.
Stability and control of aircraft
systems: introduction to classical
feedback control. Vol. 16. John
Wiley & Sons, 2006". Bélim 2:
"Stengel, Robert F. Flight dynamics.
Princeton University Press, 2015".

EKSEN SISTEMLERI VE NOTASYON(EULAR AGILARI VE SABIT
EKSENLER, EKSEN DONUSUMLERI, REFERANS GEOMETRI).

Boélim 2: " Cook, Michael V. Flight
dynamics principles: a linear
systems approach to aircraft stability
and control. Butterworth-Heinemann,
2012". Bolim 2: "Stengel, Robert F.
Flight dynamics. Princeton
University Press, 2015".

YANAL VE UZUNLAMASINA DINAMIKLER, UCAKLARA AIT
STATIK VE DINAMIK KARAKTERISTIKLER.

B6lim 2:"Stengel, Robert F. Flight
dynamics. Princeton University
Press, 2015". BIUm 3: " Cook,
Michael V. Flight dynamics
principles: a linear systems
approach to aircraft stability and
control. Butterworth-Heinemann,
2012".

AYAR DENGESI VE AYAR DENGESI SARTLARININ HESABI.

B6lim 3:" Cook, Michael V. Flight
dynamics principles: a linear
systems approach to aircraft stability
and control. Butterworth-Heinemann,
2012".

YATAY-UZLAMSAL KARARLILIK..

Bélim 3: " Cook, Michael V. Flight
dynamics principles: a linear
systems approach to aircraft stability
and control. Butterworth-Heinemann,
2012".
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Midterm 1

Bolim 4 ve 5:" Cook, Michael V.
Flight dynamics principles: a linear
systems approach to aircraft stability
and control. Butterworth-Heinemann,
2012". Boélim 4:"Stengel, Robert F.
Flight dynamics. Princeton
University Press, 2015".

ARA SINAV

KAPALI GEVRIM KAVRAMI VE KARARLILIK.

B6lim 9: " Cook, Michael V. Flight
dynamics principles: a linear
systems approach to aircraft stability
and control. Butterworth-Heinemann,
2012". Boélum 3:" Langton, Roy.
Stability and control of aircraft
systems: introduction to classical
feedback control. Vol. 16. John
Wiley & Sons, 2006."

11

KONTROL ICIN ANALIZ VE TASARIM TEKNIKLERI 1 (ACIK VE
KAPALI CEVRIM ANALIZ VE PERFORMANSI, KOK YER EGRISI
TEKNIGI).

B6lim 3: " Langton, Roy. Stability
and control of aircraft systems:
introduction to classical feedback
control. Vol. 16. John Wiley & Sons,
2006." Bolim 4:"Stengel, Robert F.
Flight dynamics. Princeton
University Press, 2015".

12

KONTROL ICIN ANALIZ VE TASARIM TEKNIKLERI 2 (PID VE
LAG-LEAD KOMPENZATOR TASARIMI).

B6lum 3: " Langton, Roy. Stability
and control of aircraft systems:
introduction to classical feedback
control. Vol. 16. John Wiley & Sons,
2006." Bolum 4: "Stengel, Robert F.
Flight dynamics. Princeton
University Press, 2015".

13

YANAL VE UZLAMSAL DINAMIKLERIN KONTROL CEVAPLARI.

Boélim 6,7 ve 9:" Cook, Michael V.
Flight dynamics principles: a linear
systems approach to aircraft stability
and control. Butterworth-Heinemann,
2012". Bdlum 5 ve 6:Stengel, Robert
F. Flight dynamics. Princeton
University Press, 2015".

14

YANAL VE UZLAMSAL DINAMIKLERIN KONTROL
CEVAPLARININ DOGRUSAL OLMAYAN VE BOZUCU ETKILER
ALTINDA ANALIZ EDILMESI.

B6lum 5:" Langton, Roy. Stability
and control of aircraft systems:
introduction to classical feedback
control. Vol. 16. John Wiley & Sons,
2006." Bolim 7: "Stengel, Robert F.
Flight dynamics. Princeton
University Press, 2015". B6lim 8,9
ve 10: "Khalil, Hassan K. Nonlinar
Systems. Prentice-Hall, New Jersey,
1996."

15

Final

Degerlendirme Sistemi
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Etkinlikler Say!I Katki Payi
Devam/Katilim
Laboratuar
Uygulama
Arazi Galismasi
Derse Ozgii Staj
Kiglk Sinavlar/Stidyo Kritigi
Odev
Sunum/Jiri 1 30
Projeler
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 1 30
Final 1 40
Dénem igi Calismalarin Basar Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Sayi Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii
Ders Saati 13 3 39
Laboratuar
Uygulama
Arazi Galismasi
Sinif Digi Ders Galismasi 13 5 65
Derse Ozgii Staj
Odev 6 8 48
Kuguk Sinavlar/Studyo Kritigi
Projeler 1 40 40
Sunum / Seminer
Ara Sinavlar (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Siresi) 1 15 15
Final (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Suresi) 1 15 15
Toplam isyiikii 222
Toplam isyiikii / 30(s) 7.40
AKTS Kredisi 7.5
Diger Notlar Yok
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