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Dersin Amaci Bu dersin amaci 6grencilerin, temel robot konstriksiyon ve mekanizmalari
hakkindaki bilgiler ile kinematik ve dinamik denklemlerin ¢bzUmlerini 8grenmeleridir

Dersin Igerigi Giris / Kinematik Analiz / Diz Kinematik Analiz/ Ters Kinematik Analiz / Dinamik
Analiz/ DUz Dinamik Analiz/ Ters Dinamik Analiz/ Esnek Robot Kol Kinematigi/
Esnek Robot Kol Dinamigi/ Yériinge Planlamasi

Opsiyonel Program Yok
Bilesenleri

Ders Ogrenim Ciktilari

Endustriyel robotik sistemleri igin mekanik tasarim yapabilir[1, 2].

Mekanik, hidrolik ve pndmatik hareket elemanlarin kinematik ve dinamik ézelliklerini bilir[3].

Robotik sistemlerde kullanilan tahrik, iletim ve yataklama elemanlarinin se¢imini yapabilir[4].

AlO|IND|—

Her tarl0 agik ve kapal kinematik zincire sahip robotik manipUlatérlerin kinematik analizlerini yapar[1, 2, 3
I

5 Robotik sistemlerin u¢ ve mafsal yoriinge planlamasini yapabilir[3].

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirhk Calismalari

Hafta |Konular On Hazirhk
1 Robot Tanimi ve Kontrol Tipleri Kitap - BIm. 1
2 Robotlarin yeteneklerinin diizeylerine ve kontrol sistemlerine gére  [Kitap - BIm. 2
siniflandiriimasi
3 Robotlarin endustriyel kullanim alanlari Kitap - BIm. 2
4 Robot kontriksiyonunda kullanilan tahrik metodlari Kitap - BIm. 2
5 Tahrik mekanizmalari ve iletim elemanlari Kitap - BIm. 3
6 Robot tekniginde kullanilan diger konstriiksiyon elemanlari ve bilek |Kitap - BIm. 4

mekanizmalari
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7 Robot sensdrlerinin siniflandiriimasi, sensér parametreleri ve Kitap - BIm. 8
sensor segimi
8 Midterm 1 / Practice or Review
9 Robotik sistemlerde kinematik analiz ve koordinat déniigsimdi Kitap - BIm. 4
10 |Robotik sistemlerde kinematik analiz ve koordinat déniisimi Kitap - BIm. 4
11 [Ters kinematik analiz Kitap - BIm. 5
12 | YO6rlnge planlamasi Kitap - Blm. 7
13  [Robot kollarinin dinamik denklemlerinin ¢ikariimasi / 2. Vize Kitap - BIm. 5
14 [Robotlarin surilmesi ve kontroll Kitap - BIm. 7-8
15 [Robotlarin surilmesi ve kontroll Kitap - BIm. 7-8
16 |Final
Degerlendirme Sistemi
Etkinlikler Sayi Katki Payi
Devam/Katilim 13 10
Laboratuar
Uygulama
Arazi Galismasi
Derse Ozgii Staj
Kigik Sinavlar/Stidyo Kritigi
Odev
Sunum/Jiri
Projeler
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 2 50
Final 1 40
Dénem igi Calismalarin Basarn Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Sayi Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii
Ders Saati 13 2 26
Laboratuar
Uygulama
Arazi Galismasi
Sinif DigI Ders Galismasi 13 3 39
Derse Ozgii Staj
Odev 2 4
Kigik Sinavlar/Studyo Kritigi
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Projeler

Sunum / Seminer

Ara Sinavlar (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Stresi) 2 5 10
Final (Sinav Suresi + Sinav Hazirlik Suresi) 1 7 7
Toplam isyiikii 90

Toplam isyiikii / 30(s) 3.00
AKTS Kredisi 3

Diger Notlar Yok
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