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Dersin Dili Tirkce

Dersin Seviyesi

Yiksek Lisans Seviyesi

Ders Kategorisi

Uzmanlik/Alan Dersleri

Dersin Verilis Sekli

Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim

Makine Mihendisligi BoIGmu

Dersin Koordinatori

Rahmi GUCLU

Dersi Veren(ler)

Asistan(lar)i

Dersin Amaci

Dersin baglica amaci giris ¢ikis iligkisi igcerinde adi diferansiel denklemlerce ifade
edilmis dinamik sistemlerin analizini ve kontroliini gerceklestirmektir. Bu
kapsamda, sistemlerin dinamik yanitlari, transfer fonksiyonlari, PID kontrol, Kok yer
egrisi , Bode ve Nyquist ydntemlerinin 6gretiimesi amaglanmigtir.

Dersin Igerigi

Girig ve Dersin Temelleri / Sistem Modelleme/ Mekanik Sistemlerin Matematiksel
Modellenmesi / Elekirik ve Elektromekanik Sistemlerin Modellenmesi / Akiskan ve
Termal Sistemlerin Matematiksel Modelenmesi / Gegici ve Surekli Hal Yanitlarinin
Analizi / Kék Yer Egrisi Metodu ile Kontrol Sistemlerinin Analizi ve Tasarmi /
Frekans Metodu ile Kontrol Sistemlerinin Analizi ve Tasarimi/ PID Kotrol ve
Modifiye Edilmis PID Kontrol / Durum Uzay Denklemlerinin G6zim{ / Duzum Uzay
Yaklagimi ile Kontrol Sistemlerinin Analizi.

Opsiyonel Program
Bilesenleri

Yok

Ders Ogrenim Ciktilan

1 Sistem dinamiginin temelleri ve konvansiyonel kontrol yéntemleri 6gretilecektir

Matematiksel modelleme yo&ntemleri 6gretilecektir

Ogrenciler bu metodlari kullanarak program yazma yetenegi kazanacaklardir

Sistemlerin dogal frekanslarini hesaplayabilme yeteneginin kazaniimasi [1, 2]

gals~|fw|M

Geri beslemeli kontrol tasarim yeteneginin gelistiriimesi

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirlik Calismalari

Hafta |Konular

On Hazirlik

1 Giris ve Dersin Temelleri

K. Ogata, System Dynamics,
Prentice Hall, 2003.

2 Sistem Modelleme

K. Ogata, System Dynamics,
Prentice Hall, 2003.
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3 Mekanik Sistemlerin Matematiksel Modellenmesi

C.M. Close, D.K. Frederick, J.C.
Newel, Modeling and Analysis of
Dynamic Systems, John
Wiley&Sons Inc, 2002.

4 Elektrik ve Elektromekanik Sistemlerin Modellenmesi

C.M. Close, D.K. Frederick, J.C.
Newel, Modeling and Analysis of
Dynamic Systems, John
Wiley&Sons Inc, 2002.

5 Akiskan ve Termal Sistemlerin Matematiksel Modellenmesi

C.M. Close, D.K. Frederick, J.C.
Newel, Modeling and Analysis of
Dynamic Systems, John
Wiley&Sons Inc, 2002.

6 Gegcici ve Surekli Hal Yanitlarinin Analizi

K. Ogata, Modern Control
Engineering, Prentice Hall, 2010.

7 Gegici ve Surekli Hal Yanitlarinin Analizi

K. Ogata, Modern Control
Engineering, Prentice Hall, 2010.

8 Midterm 1 / Practice or Review

K. Ogata, Modern Control
Engineering, Prentice Hall, 2010.

9 Algilayicilar (renk algilayicilar, hareket algilayicilar, mesafe
algilayicilar, ivme ve hiz sensorleri, sicaklik dlgerler)

System Dynamics: Modelling and
Response, E.O. Doebelin

10 [KOok Yer Egrisi Metodu ile Kontrol Sistemlerinin Analizi ve Tasarimi

K. Ogata, Modern Control
Engineering, Prentice Hall, 2010.

11 Frekans Metodu ile Kontrol Sistemlerinin Analizi ve Tasarimi

K. Ogata, Modern Control
Engineering, Prentice Hall, 2010.

12 | PID Kontrol ve Modifiye Edilmis PID Kontrol

K. Ogata, Modern Control
Engineering, Prentice Hall, 2010.

13 |Durum Uzay Modeli- Durum Uzay Denklemlerinin Gézidma / 2. Yiligi

Sinavi

R. L. Williams Il, D. A. Lavrence,
Linear State-Space Control
Systems, JohnWiley & Sons, 2007.

14 |Duzum Uzay Yaklasimi ile Kontrol Sistemlerinin Analizi

R. L. Williams II, D. A. Lavrence,
Linear State-Space Control
Systems, JohnWiley & Sons, 2007.

15 Final

System Dynamics: Modelling and
Response, E.O. Doebelin

16 |Final Sinavi

System Dynamics: Modelling and
Response, E.O. Doebelin

Degerlendirme Sistemi

Etkinlikler

Say!I Katki Payi

Devam/Katilim

Laboratuar

Uygulama

Arazi Galismasi

Derse Ozgii Staj

Kiglk Sinavlar/Stidyo Kritigi

Odev

20
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Sunum/Jiri
Projeler
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 2 40
Final 1 40
Doénem igi Calismalarin Basar Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100
AKTS isyiikii Tablosu
Etkinlikler Sayi Siiresi (Saat) |Toplam isyiiki
Ders Saati 14 3 42
Laboratuar
Uygulama
Arazi Calismasi
Sinif Digi Ders Galismasi 16 5 80
Derse Ozgii Staj
Odev 2 20 40
Kigik Sinavlar/Stidyo Kritigi
Projeler
Sunum / Seminer
Ara Sinavlar (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Stresi) 2 21 42
Final (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Siresi) 1 21 21
Toplam isyiikii 225
Toplam isyiikii / 30(s) 7.50
AKTS Kredisi 7.5

Diger Notlar Yok

Yildiz Teknik Universitesi - Ders Bilgi Formu - Sayfa 3/3



http://www.tcpdf.org

