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Program Bilgi Formu

Program Adi

Makine Mihendisligi ABD Makine Teorisi ve Kontrol Yuksek Lisans Programi

Programi Sunan Akademik
Birim

Makine Mihendisligi B6IUm

Programin Tar0

YUksek Lisans Programi

Kazanilan Derecenin Seviyesi

Bu program, Yiksek Lisans seviyesinde 6grenim veren bir programdir.

Kazanilan Derece

Bu programi basariyla tamamlayan égrenciler, Makine Mihendisligi ABD Makine
Teorisi ve Kontrol Yiksek Lisans Programi alaninda YUksek Lisans Derecesi (Fen
Bilimleri) almaya hak kazanmaktadirlar.

Egitim Tard

Tam zamanli

Program Direkt6ri

Aysegiil AKDOGAN EKER

Kayit Kabul Kosullari

ALES puaninin %50’si, lisans AGNO’sunun %10’u ve giris sinavi notunun %40’I
dikkate alinarak hesaplanir. Yiiksek lisans programlarina 6grenci kabuliinde ALES
puani istenmedigi durumlarda genel degerlendirme sisteminde lisans AGNO ve
giris sinavi basari notunun yizdelik etkisi, ilgili mevzuat kapsaminda belirlenen
minimum deg@erlerden az olmamak kaydiyla ilgili anabilim/anasanat dali kurulunun
g6rusi ve ilgili Enstitd Kurulunun onayi ile Senato tarafindan belirlenir.

Onceki Ogrenmenin
Taninmasi

Yatay gegisle veya yuksekdgretim kurumlarinin lisanststu programlarindan ilisik
kesilme sebebiyle ayriimis ve lisansiistu programlarimiza kaydolan 6grencilerin,
daha 6nce lisansiistl seviyesinde almig oldugu dersin basari notunun bagvurdugu
program dizeyi igin gegerli olan minimum basari notunu saglamasi durumunda en
fazla 3 (Ug) ders ilgili anabilim/anasanat dalinin tanimlamis oldugu se¢meli ve/veya
zorunlu ders yUkiine sayilabilir.

Kazanilan Derece
Gereklilikleri ve Kurallar

Tezli yiksek lisans programi; a) Program, toplam 21 (yirmi bir) krediden az
olmamak kosuluyla, ilgili program tarafindan tanimlanan zorunlu dersleri de
icerecek sekilde en az 7 (yedi) ders, Seminer dersi, Aragtirma Y&ntemleri ve
Bilimsel Etik dersi ve tez ¢alismasindan olusur. b) Program bir egitim-6gretim
dénemi 60 AKTS kredisinden az olmamak kosuluyla toplam en az 120 AKTS
kredisinden olusur.

Program Tanimi

Makine Teorisi Sistem Dinamigi ve Kontrol programinin amaci ulusal ve
uluslararasi diizeyde teknolojik gelismelere acik, sanayinin teknik ve Ar-Ge
¢alismalarinda gorev alabilecek, ¢ézim Uretebilecek, yliksek mihendislerin
yetistiriimelerini saglamaktir. Bu program dahilinde égrenciler titresim, gurdltd,
kontrol ve robotik alaninda uzmanlasirken laboratuar ve saha uygulamalariyla
pratik alanda tecriibe edinmektedirler. Ayrica, Makine Teorisi, Sistem Dinamigi ve
Kontrol alaninda 6gretim elemani yetistiriimesinde aktif gérev yapiimaktadir.

Mezunlarin Mesleki Profili

Makine Teorisi, Sistem Dinamigi ve Kontrol programindan mezun olan yliksek
mihendisler, mekanik sistemlerin tasarim ve analizi, kontrol, optimizasyon ve
deneysel 6lgim silireclerinde gorev alarak Ar-Ge faaliyetlerinde ve projelerde

hizmet verebilirler.

Bir Ust Dereceye Gegis

Bu programdan mezun olan 6drenciler doktora programlarinda égrenim gérmek
Uzere basvuruda bulunabilirler.

Sinavlar, Degerlendirme ve
Notlandirma

(1) Ogrenci, kayit yaptirdigi dersin en az %70’ine devam etmek zorundadir.

(2) Bir yanyil iginde her ders icin en az iki bagari élgtimii yapilir. ilgili dgretim
dyesinin takdirine gére bunlardan en az biri mutlaka yazili sinav seklinde
yapilmalidir. Tek sinav yapilmasi durumunda diger dederlendirme 6dev,

proje, laboratuar raporu veya benzeri uygulama c¢alismasi bigiminde yapilabilir.

(3) Yariyil sonunda dersin biitiinilyle ilgili bir sinav yapilir. ilgili dersin égretimiiyesin
ce, 6grenciye aldigi her ders igin, yariyil ici calismalarin %40-%60 ve yariyil sonu
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sinav notunun %60-%40’1I dikkate alinarak basari notu hesaplanir. FO notu harigba
sarisizlik durumunda dgrenciye akademik takvimde belirlenen tarihlerde bitiinleme
sinavi hakki taninir.

(4) Basari notlar asagidaki sekilde tanimlanir:

a)

Yuzlik Deger Basari Notu Sayisal Deger
90-100 AA 4.00
80-89 BA 3.50
70-79 BB 3.00
60-69 CB 2.50
50-59 CC 2.00
40-49 DC 1.50
30-39 DD 1.00
20-29 FD 0.50
0-19 FF 0.00
Devamsiz FO 0.00

b) Ayrica asagidaki harf notlarindan;

1) G: Geger/Basarll,

2) K: Kalir/Basarisiz,

3) M: Muaf,

4) E: Eksik

olarak tanimlanir.

(5) Bir dersten basarili sayilabilmek igin basari notunun; en az CB (2.50

(6) Bir 6grencinin derslerini bagar ile tamamlamis sayilabilmesi icin AGNO’sunun
en az 2.50 olmasi gerekir.

(7) Bir dersten CC, DC, DD, FD, FF ve FO harf notunu alan égrenci, bu dersten
basarisiz sayilir. Bu notlar AGNO hesabina katilir.

(8) G (Gecger/Basarill) notu, alinan dersten veya egitim-6gretim faaliyetlerinden
basarili/yeterli olma durumu gésterir. K (Kalir/Basarisiz) notu, alinan dersten veya
egitim-6gretim faaliyetlerinden basarisiz/yetersiz olma durumu gésterir. M (Muaf)
notu, 6grencinin daha 6nce almig oldugu ve/veya denklikleri kabul edilerek enstitl
y6netim kurulu kararlari ile muaf olunan dersler igin verilir. G, K ve M notlart AGNO
hesabina katilmaz. E (Eksik) notu, 6grencinin devam ettigi ders icin 6gretim Gyesi
tarafindan otomasyon sistemine girilemeyen notu ifade eder. Bu notlar enstitl
ybnetim kurulu karari ile sisteme iglenir.

Mezuniyet Kosullari

Tezli Yiksek Lisans Programi, toplam 21 (yirmi bir) krediden az olmamak
kosuluyla, en az 7 (yedi) ders, Seminer dersi, Arastirma Ydntemleri ve Bilimsel Etik
dersi ve en az 120 AKTS degerinin saglanmasi, mezun olunmak istenilen
dénemde tez ve uzmanlik alan dersinin segilmis olmasi gerekmektedir.

Program Ciktilari
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1 Makine Teorisi Sistem Dinamigi ve Kontrol alaninda kuramsal ve uygulamali bilgide uzmanlik diizeyinde
derinlesebilme ve kullanabilme.

2 Bu alanda bilimsel problemleri kurgulayabilme, ¢6zme, yeni ve orijinal fikir ve yontemler gelistirme
becerisi, cozmek icin yontem gelistirme ve ¢dziimlerde yenilikgi ydntemler uygulama becerisi.

Bu alanda edindigi bilgileri farkli disiplinlerle bitinlestirerek yorumlayabilme ve yeni bilgiler olusturabilme.

Calismalarinin siire¢ ve sonuglarini ulusal ve uluslar arasi ortamlarda sistematik ve acgik bir sekilde yazili
ya da sozli olarak aktarabilme becerisi.

Bilimsel ¢calisma asamalarinda ve mesleki tim etkinliklerde, bilimsel ve etik degderleri gdozetme yeterliligi.

Makine Teorisi Sistem Dinami@i ve Kontrol alanindaki yeni ve gelismekte olan uygulamalar hakkinda
farkindalik; bunlari arastirma ve 6grenebilme becerisi.

Bu alandaki problemlerin sosyal ve ¢evresel boyutlarini anlama ve gevreye uyumlama becerisi.

Bir yabanci dili bilme becerisi.

Makine Teorisi Sistem Dinamigi ve Kontrol alanindaki bilgisayar yazilimi ile birlikte bilisim ve iletisim
teknolojilerini ileri dizeyde kullanabilme.

10 |Makine Teorisi Sistem Dinamigi ve Kontrol alaninda yasam boyu 6grenmenin gerekliligi, bilinci ve bunu
gerceklestirebilme becerisi.

11 |Makine Teorisi Sistem Dinamigi ve Kontrol alanindaki glincel sorunlar hakkinda bilgi edinme ve takipi.

Mifredat
1. Yil - Glz Yariyih

Kodu Onk. | Ders Adi Ders | Uygulama |Laboratuar |YerelKredi | AKTS
SEC0001 SECMELI 1 3 0 0 3 7.5
SEC0002 SECMELI 2 3 0 0 3 7.5
SECO0003 SECMELI 3 3 0 0 3 7.5
MAK5515 MUHENDISLIK MATEMATIGI 3 0 0 3 7.5
Toplam: 30
Kodu Onk. | Ders Adi Ders | Uygulama |Laboratuar |YerelKredi | AKTS
SEC0004 Zorunlu 1 3 0 0 3 7.5
SEC0005 SECMELI 4 3 0 0 3 7.5
SEC0006 SECMELI 5 3 0 0 3 7.5

MAK5001 Seminer 0 2 0 0 5
MAK5004 Arastirma Ydntemleri ve Bilimsel Etik 2 0 0 2 2.5
Toplam: 30
Kodu Onk. | Ders Adi Ders | Uygulama |Laboratuar |YerelKredi | AKTS
MAK5003 Uzmanlik Alan Dersi 3 0 0 0 20
MAK5000 YUksek Lisans Tezi 0 1 0 0 40
Toplam: 60
Program Toplam AKTS: | 120

Zorunlu Dersler

Kodu Onk. | Ders Adi Ders | Uygulama |Laboratuar |YerelKredi | AKTS

Yildiz Teknik Universitesi - Program Bilgi Formu - Sayfa 3/4



MAK6503 SISTEM DINAMIGI VE KONTROL 7.5
MAK5521 TITRESIM ANALIZI METOTLARI 3 0 0 3 7.5
Secmeli Dersler

Kodu Onk. |Ders Adi Ders Uygulama |[Laboratuar |Yerel Kredi AKTS

MAK5520 TASIT TITRESIMLERININ AKTIF KONTROLU 3 0 0 3 7.5

MAK5518 ROBOTLARIN KINEMATIGI VE DINAMIGi 3 0 0 3 7.5

MAK5512 MEKANIZMALARIN BILGISAYARLA 3 0 0 3 7.5
KINEMATIK VE DINAMIK ANALIZi

MAK5504 ILERIi ENDUSTRIYEL AKUSTIK VE 3 0 0 3 7.5
GURULTU

MAK5511 MEKANIK SISTEMLERDE MODELLEME VE 3 0 0 3 7.5
SIMULASYON

MAK5509 MAKINE MUHENDISLIGINDE SONLU 3 0 0 3 7.5
ELEMANLAR YONTEMi UYGULAMALARI

MAK5501 AKISKAN GUC KONTROLU 7.5

MAK5505 iLERI HIDROLIK VE PNOMATIK 3 0 7.5
MEKANIZMALAR

MAK5508 MAKINE MUHENDISLIGI ICIN TEMEL 3 0 0 3 7.5
ELEKTRONIK

MAK5513 MIKROISLEMCIi VE MAKINE 3 0 0 3 7.5
MUHENDISLIGINDE UYGULAMALARI

MAK5510 MAKINELERIN OTOMASYONU 3 0 0 3 7.5

MAK5502 ELASTISITE TEORISINE GIRIS 3 0 0 3 7.5

MAK5506 ILERI TASIT DINAMIGI 3 0 0 3 7.5

MAK5522 TITRESIM ANALIZI VE MAKINE 3 0 0 3 7.5
PERFORMANSI

MAK5516 MUHENDISLIK UYGULAMALARINDA YAPAY 3 0 0 3 7.5
ZEKA

MAK5519 Titresim izolasyonu 7.5

MAK5524 MODAL OLCUM VE ANALIZ 3 0 7.5
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