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ROBOTLARIN KINEMATIGi VE DINAMIGi MAK5518 3 7.5 3 0 0
Onkosullar Yok

Yaryil Glz

Dersin Dili Tirkce

Dersin Seviyesi Yiksek Lisans Seviyesi

Ders Kategorisi Uzmanlik/Alan Dersleri

Dersin Verilis Sekli Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim [Makine Mihendisligi B6lima
Dersin Koordinatérii Rahmi GUCLU
Dersi Veren(ler) Rahmi GUCLU
Asistan(lar)i

Dersin Amaci Rijit ve esnek robot kollarinin dinamik modellenmesi ve optimum mafsal ydnlerinin
bulunmasi kavramlarinin égrencilere aktariimasi

Dersin Igerigi Giris / Kinematik Analiz / Diz Kinematik Analiz/ Ters Kinematik Analiz / Dinamik
Analiz/ DUz Dinamik Analiz/ Ters Dinamik Analiz/ Esnek Robot Kol Kinematigi/
Esnek Robot Kol Dinamigi/ Yériinge Planlamasi

Opsiyonel Program Yok
Bilesenleri

Ders Ogrenim Ciktilari

1 Makine mihendislerinin gerek duydudu endustride ¢ok kullanilan ve daha da yayginlasmakta olan
robotlarin konstriksiyonu hakkinda bilgi edinecektir

Robot dinamigi ve modellemesi hakkinda bilgi edinilecektir.

Robotlar ile ilgili deney yapabilme becerisi kazanilacaktir.

Robotlarin yériinge planlamasi égrenilecektir.

gl jw]|MND

Rijit ve esnek robot kollarinin dinamik modellerinin ¢gikariimasi égrenilecektir.

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirhk Calismalari

Hafta |Konular On Hazirhk

1 Robot ve endistriyel uygulamalari. Kitap - BIm. 1
2 Robot kinematigi giris ve temel kavramlar. Kitap - Blm. 4
3 |iki boyutlu nokta ve vektdr ddniigiimleri. Kitap - BIm. 4
4 Uc boyutlu nokta ve vektér déniisiimleri. Kitap - Blm. 4
5 |iki ve ii¢c boyutlu homojen déniisiim matrisleri. Kitap - BIm. 4
6 Ters déntusum matrisleri. Kitap - BIm. 4
7 Denavit-Hartenberg yéntemi. Kitap - BIm. 4
8 Midterm 1 / Practice or Review
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9 Diz ve ters kinematik analiz Kitap - BIm. 5
10 [Robot dinamigine giris ve temel kavramlar. Kitap - BIm. 5
11 |Lagrange ve Newton-Euler denklemleri. Kitap - BIm. 5
12 [Robot hareket denklemleri. Kitap - BIm. 5
13 [Ters dinamik problemin ¢dzimu / 2. Vize Kitap - BIm. 5
14 [Yo6ringe planlamasi. Kitap - BIm. 7
15 [Final Kitap - BIm. 7
16 |Final Sinavi
Degerlendirme Sistemi
Etkinlikler Sayi Katki Payi
Devam/Katihm
Laboratuar
Uygulama
Arazi Calismasi
Derse Ozgii Staj
Kiguk Sinavlar/Studyo Kritigi
Odev 2 10
Sunum/Juri
Projeler
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 2 50
Final 1 40
Dénem ici Calismalarin Basari Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Say!I Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii

Ders Saati 14 7 98

Laboratuar

Uygulama

Arazi Galismasi

Sinif Digi Ders Galismasi 16 5 80

Derse Ozgii Staj

Odev 2 7 14

Kiglk Sinavlar/Stidyo Kritigi

Projeler

Sunum / Seminer

Ara Sinavlar (Sinav Slresi + Sinav Hazirlik Stresi) 2 10 20
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Final (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Siresi) 1 10 10
Toplam isyiikii 222
Toplam isyiikii / 30(s) 7.40

AKTS Kredisi 7.5

Diger Notlar Yok
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