Ders Adi

Ders Bilgi Formu

Yerel Kredi AKTS Ders Uygulama Laboratuar

(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

MEKANIZMALARIN BiLGISAYARLA KINEMATIK VE DINAMIK

ANALIZ| MAK5512 3 75 3 0 0
Onkosullar Yok

Yariyil Bahar

Dersin Dili Tirkce

Dersin Seviyesi

Yiksek Lisans Seviyesi

Ders Kategorisi

Uzmanlik/Alan Dersleri

Dersin Verilis Sekli

Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim

Makine Mihendisligi BoIGmu

Dersin Koordinatori

Cihan DEMIR

Dersi Veren(ler)

Asistan(lar)i

Dersin Amaci

Bu dersin amaci, dinamik sistemlerin analizi ve modellenmesi ve ¢6zim
yéntemlerinde bilgisayar entegrasyonu ile ilgili teorik ve uygulamali konulari
tanitmaktir. Ogrencilerin, bu dersi aldiktan sonra, ¢cok serbestlik dereceli
mekanizmalarin analizi ve ¢ok serbestlik dereceli makinelerin dinamigi gibi
cekirdek konularda temel bir kavrayis ve bilgi birikimine sahip olmalari
beklenmektedir.

Dersin igerigi

Genel tanimlamalar, bilgisayar destekli mekanizma problemlerinin ¢dziimd, tek
serbestlik dereceli mekanizmalar, ¢cok serbestlik dereceli mekanizmalar, statik,
virtiel igler prensibi, tek serbestlik dereceli makinelerin dinamigi, gok serbestlik
dereceli makinelerin dinamigi, lagrange hareket denklemi.

Opsiyonel Program
Bilesenleri

Yok

Ders Ogrenim Ciktilari

1 Ogrenciler ¢ok serbestlik dereceli mekanizmalarin analiz yéntemleri, gok serbestli makinelerin dinamigini

ve bu yéntemlerin bilgisayar destekli uygulamalarini 6grenecektir.

Mekanizma programi kullanabilme becerisi kazanacaktir

Analiz sonuglarini degerlendirebilme.

Mekanizmalarin analizi ile ilgili uluslararasi akademik yayinlari okuyup anlayabilme.

gals~|fw|M

kazanacaktir.

Mekanizmalarin bilgisayarla analizini kullanarak yUksek lisans veya doktora tezi yapabilme becerisi

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirlik Calismalari

Hafta |Konular On Hazirhk
1 Genel tanimlamalar Bolim 1, 2
2 Bilgisayar destekli mekanizma problemlerinin ¢ézimi Bélim 1, 2
3  [Tek serbestlik dereceli mekanizmalar Bélum 3
4 Cok serbestlik dereceli mekanizmalar Bélim 3
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5 Gok serbestlik dereceli mekanizmalar Boélim 3
6 Statik, virtlel igler prensibi Boélim 4, 5
7 Statik, virtlel igler prensibi Bélim 4, 5
8 [Midterm 1/ Practice or Review
9 | Cok serbestlik dereceli makinelerin dinamigi B6lim 6
10 | Gok serbestlik dereceli makinelerin dinamigi Bolum 6
11 |Gok serbestlik dereceli makinelerin dinamigi Bolum 6
12 |Lagrange hareket denklemi Bolim 4, 5
13 [Lagrange hareket denklemi/ Il.Vize Sinavi Bolim 4, 5
14 |Lagrange hareket denklemi Bolim 4, 5
15 |Final Bolim 4, 5
16 |Final Sinavi
Degerlendirme Sistemi
Etkinlikler Say!I Katki Payi
Devam/Katilim
Laboratuar
Uygulama
Arazi Galismasi
Derse Ozgii Staj
Kiglk Sinavlar/Stidyo Kritigi
Odev 2 20
Sunum/Juri
Projeler
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 1 40
Final 1 40
Doénem igi Calismalarin Basar Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Sayi Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii
Ders Saati 14 7 98
Laboratuar

Uygulama 0

Arazi Galismasi

Sinif Digi Ders Galismasi 16 5 80
Derse Ozgii Staj

Odev 2 12 24

Yildiz Teknik Universitesi - Ders Bilgi Formu - Sayfa 2/3




Kuguk Sinavlar/Studyo Kritigi

Projeler

Sunum / Seminer

Ara Sinavlar (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Stresi) 1 10 10
Final (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Suresi) 1 10 10
Toplam isyiikii 222
Toplam isyiikii / 30(s) 7.40
AKTS Kredisi 7.5

Diger Notlar Yok
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