Ders Bilgi Formu

Ders Adi Yerel Kredi Ders Uygulama Laboratuar

(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

OTOMATIK KONTROL 1 MAK4391 2 4 2 0 0
Onkosullar Yok

Yaryil Glz

Dersin Dili ingilizce, Tiirkce

Dersin Seviyesi Lisans Seviyesi

Ders Kategorisi Uzmanlik/Alan Dersleri

Dersin Verilis Sekli Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim [Makine Mihendisligi B6lima

Dersin Koordinat6ri Hakan Yazici
Dersi Veren(ler) Semih SEZER, Meral BAYRAKTAR, Muzaffer METIN, Rahmi GUGLU, ilkay KURT
Asistan(lar)i

Dersin Amaci Genel kontrol mihendisligine giris ve denetleyici tasarimi

Dersin Igerigi Otomatik Kontrol konusunda temel bilgiler, Kontrol sistemleri ve dinamigi, Laplace
déniisiimii, Transfer fonksiyonu, Blok diyagramlari, isaret akis diyagramlar,
Kararllik analizi, Gegici ve surekli rejim cevaplari, PID denetleyici tasarmi.

Opsiyonel Program Yok
Bilesenleri

Ders Ogrenim Ciktilari

Otomatik kontrol ve sistem dinamigi kavramlarini 6grenmek[1]

Fiziksel sistemlerin zaman boyutunda modellerini elde edebilmek[1,2]

Gesitli fiziksel sistemlerin transfer fonksiyonlarini elde edebilmek [2,3]

Sistemlerin kararliigini inceleyebilmek[2,3,4]

a|lbr|lOIND|=

Fiziksel sistemlere kontrolct uygulamayi 6grenmek, analiz ve dizayn yontemlerini kavramak[2,3,4]

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirhk Calismalari

Hafta |Konular On Hazirhk
1 Temel kontrol kavramlari, denetim sistemlerinin yapisi ve kullanim | Kitap 1, B6Iim 1
alanlari

2 Laplace déntsimuinin temelleri ve 6zellikleri, giris fonksiyonlari ve |Kitap 1, B6lim 2.4
Laplace doénugsimleri

3 Ters Laplace dénusumleri ve uygulamalar Kitap 1, Bolim 2.5

4 Transfer fonksiyonlari ve temel 6zellikleri Kitap 1, Bélim 2.7

5 Mekanik, elektrik, akigskan sistem modelleri Kitap 2, Bolium 2

6 Blok diyagramlari ve indirgeme kurallar Kitap 1, Bolum 3.1

7 Blok diyagramlari ve indirgeme kurallari, isaret akis grafikleri, Kitap 1, Bélim 3.2
uygulamalar

8 Midterm 1 / Practice or Review Kitap 2, Bolim 5.2
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9 Sistemlerin gegici durum cevabi

Kitap 2, Bélim 5.2

10 |Sistemlerin kalici durum davranigi ve hatasi

Kitap 1, Bélim 5.4

11 | Sistem kararlihgi analizi, Routh-Hurwitz stabilite kararliligi

Kitap 2, B6lim 5.6 - Kitap 1, B6lim

2.8

12 | PID kontrol ve temel 6zellikleri

Kitap 1, Bolim 9

13 PID kontrol ve temel 6zellikleri

14  [PID kontrol ve temel 6zellikleri ,Matlab-Simulink Uygulamalari

Kitap 1, Bolim 9, Ders Sunumlari

15 Final

Kitap 1, Bolim 9

16 |Final Sinavi

Degerlendirme Sistemi

Etkinlikler Sayi Katki Payi
Devam/Katihm
Laboratuar
Uygulama
Arazi Galismasi
Derse Ozgii Staj
Kiguk Sinavlar/Stidyo Kritigi 1 20
Odev 2 10
Sunum/Juri
Projeler
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 1 30
Final 1 40
Dénem igi Calismalarin Basar Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Sayi Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii
Ders Saati 13 2 26
Laboratuar

Uygulama

Arazi Galismasi

Sinif Digi Ders Galismasi 9 5 45
Derse Ozgii Staj

Odev 2 10 20
Kiglk Sinavlar/Stidyo Kritigi 1 10 10
Projeler

Sunum / Seminer
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Ara Sinavlar (Sinav Suresi + Sinav Hazirlik Siiresi) 1 15 15
Final (Sinav Suresi + Sinav Hazirlik Suresi) 1 19 19
Toplam isyiikii 135
Toplam isyiikii / 30(s) 4.50
AKTS Kredisi 5

Diger Notlar Yok
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