Ders Adi

Ders Bilgi Formu

Yerel Kredi Ders Uygulama Laboratuar

(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

Kontrol Sistem Tasarimi

EHM5107 3 7.5 3 0 0

Onkosullar Yok
Yariyil Guz, Bahar
Dersin Dili Tirkce

Dersin Seviyesi

Yiksek Lisans Seviyesi

Ders Kategorisi

Uzmanlik/Alan Dersleri

Dersin Verilis Sekli

Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim

Elektronik & Haberlesme Mihendisligi B6IUmU

Dersin Koordinatori

Herman Sedef

Dersi Veren(ler)

Asistan(lar)i

Dersin Amaci Dersin amaci 6grencilere kontrol sistemlerinin ¢6zimlenmesi ve tasarlanmasina
dair bilgiler vermektir.
Dersin Igerigi Giris: Kontrol nedir? Otomatik Kontrol nedir? / Kontrol Teorisi Temel Konularini

Hatirlatma: Laplace Transformu; Modelleme / Durum Uzayi Modeli; Kararlilik /
Dogrusal Sistemlerin Frekans Yaniti / Nyquist Kurami / Kararlilik Marjinleri / Lead
ve Lag Kompansatdr Tasarimi / Denetlenebilirlik ve Gézlenebilirlik / Kalman
Ayristirmasi / Durum Geri Beslemesiyle Kutup Atama / Gdzlemleyiciler / Dinamik
Cikti Geri Beslemiyle Kutup Atama

Opsiyonel Program
Bilesenleri

Yok

Ders Ogrenim Ciktilari

Ogrenciler kontrol sistemlerinin ileri seviyeli dzelliklerini hatirlayabiliecektir.

Ogrenciler denetleyicilerin kararlilik analizlerini yapabilecektir.

Ogrenciler kontrol sistemlerini analiz edebilecektir.

Ogrenciler bircok denetleyici tasarim yéntemini hatirlayabilecektir.

Al =

Ogrenciler denetleyici tasarlayabilecektir.

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirhk Calismalar

Hafta |Konular On Hazirhk
1 Giris: Kontrol nedir? Otomatik Kontrol nedir?
2 Kontrol Teorisi Temel Konularini Hatirlatma: Laplace Transform; Ders Kitabi Bal. 2
Modelleme

3 Kontrol Teorisi Temel Konularini Hatirlatma: Durum Uzayi Modeli Ders Kitabi Bdl. 2-3
4 Kontrol Teorisi Temel Konularini Hatirlatma: Kararlilik Ders Kitabi Bél. 5
5 Dogrusal Sistemlerin Frekans Yaniti Ders Kitabi Bél. 5
6 Nyquist Kurami Ders Kitabi Bél. 7.5
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7 Kararlilik Marjinleri

Ders Kitabi Bol. 7.7

8 Midterm 1 / Practice or Review

9 Lead ve Lag Kompansatér Tasarimi

Ders Kitabi Bol. 7.13

10 |Denetlenebilirlik ve Gozlenebilirlik

Ders Kitabi Bol. 9.6-9.7

11 |Kalman Ayrigtirmasi

12  |Durum Geri Beslemesiyle Kutup Atama - 1. Bélim

Ders Kitabi Bél. 10.2

13 |Durum Geri Beslemesiyle Kutup Atama - 2. B6lim

Ders Kitabi Bél. 10.2

14 [Gozlemleyici Tasarmi

Ders Kitabi Bol. 10.5

15 Final

Ders Kitabi Bol. 10.7

16 |Final Sinavi

Degerlendirme Sistemi

Etkinlikler Say!I Katki Payi
Devam/Katilim
Laboratuar
Uygulama
Arazi Galismasi
Derse Ozgii Staj
Kigik Sinavlar/Stidyo Kritigi
Odev 10 30
Sunum/Jiri
Projeler
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 1 30
Final 1 40
Dénem ici Calismalarin Basari Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Sayi Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii
Ders Saati 15 3 45
Laboratuar
Uygulama
Arazi Galismasi
Sinif Digi Ders Galismasi 15 5 75
Derse Ozgii Staj
Odev 10 8 80
Kigik Sinavlar/Stidyo Kritigi
Projeler
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Sunum / Seminer

Ara Sinavlar (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Stresi) 1 10 10
Final (Sinav Suresi + Sinav Hazirlik Suresi) 1 10 10
Toplam isyiikii 220

Toplam isyiikii / 30(s) 7.33

AKTS Kredisi 7.5

Diger Notlar Yok
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