Ders Adi

Ders Bilgi Formu

Yerel Kredi AKTS Ders Uygulama Laboratuar

(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

Dogrusal Olmayan Kontrol Sistem Tasarimi

KOM6105 3 7.5 3 0 0

Onkosullar Yok
Yariyil Bahar
Dersin Dili ingilizce

Dersin Seviyesi

Doktora Seviyesi

Ders Kategorisi

Uzmanlik/Alan Dersleri

Dersin Verilis Sekli

Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim

Kontrol ve Otomasyon Mhendisligi Bélimu

Dersin Koordinatori

Atanmamis

Dersi Veren(ler)

Janset Dasdemir

Asistan(lar)i

Dersin Amaci

Bu ders, 6zellikle dogrusal olmayan dinamik sistemlerin analiz metotlari Gzerine
olan Dogusal Olmayan Kontrol Sistemleri dersinin devami niteligindedir. Dersin
amacil, éncelikle 6grencileri dogrusal olmayan kontrol sistemlerinin tasarimi
konusunda bilgilendirmek ve onlara tecriibe kazandirmaktir. Buna gére, edinilmig
teorik bilgiler isiginda robot manipulatérleri, ving sistemleri, hava araglar vb.
sistemlerin denetimine y6nelik kontrol6r tasarimi ve ayrica tasarlanan denetim
sistemlerinin uygulanabilirliginin Matlab/Simulink ortaminda dogrulanmasi ile
ilgilidir.

Dersin igerigi

Durum Geri Beslemeli Sistemler; Tam Bilinen Model Tabanli Kontrol, Geri
Adimlama Yéntemi, Uyarlamali Kontrol, DCAL-Uyarlamali kontrol, Yiksek Kazang
Dayanikli Kontrol, YUksek Frekans Dayanikli Kontrol, Yumusak Dayanikli Kontrol,
Cikis Geri Beslemeli Sistemler; Gozlemci Tabanli G.G.B. Sistemler, Filtre Tabanli
C.G.B. Sistemler.

Opsiyonel Program
Bilesenleri

NA

Ders Ogrenim Ciktilan

1 Ogrenciler -ileri dogrusal olmayan kontrol sistem tasarim araclarinin uygulamasi konusunda derinlemesine

bilgi edinir,

-robot manipulatdrleri, hava araclari ve ving sistemleri gibi 6zel 6rnekler igin kontrol sistemi tasarlar,

-tasarlanan kontrol sistemlerini Matlab/Simulink ortaminda gergekler.

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirlik Calismalari

Hafta |Konular

On Hazirlik

1 Tam Bilinen Model Tabanli Kontrol

Ders Kitabi 1 (BI. 1)

2 Geri Adimlama Metodu

Ders Kitabi 2 (Bl. 14), Ders Kitabi 3
(BIl. 2)

Uyarlamali Kontrol

Ders Kitabi 1 (BI. 2, 3)

DCAL-Uyarlamal kontrol

Ders Kitabi 1 (BL. 2)
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Yiksek Kazang Dayanikli Kontrol

Ders Kitabi 3 (Bl. 14)

Yiksek Frekans Dayanikli Kontrol

Ders Kitabi 3 (BI. 14)

Midterm 1 / Practice or Review

5
6
7 |Yumusak Dayanikli Kontrol
8
9

Dogrusal Olmayan PI Tipi Kontrol

10 |Gdzlemci Tabanli G.G.B. Sistemler

Ders Kitabi 4 (Bl. 4)

11 |Filtre Tabanl G.G.B. Sistemler

Ders Kitabi 4 (Bl. 4)

12 |Simiilasyon Galismalari (iki Eklemli Robot Manipiilatériiniin Kontrol

SistemTasarimi

13 [Similasyon Calismalar (Bir Hava Aracina Ait Kontrol Sistem
Tasarimi)

14 [Simulasyon Galismalari (Havai Ving Kontrol Sistem Tasarimi)

15 |Final

16 |Final Sinavi

Degerlendirme Sistemi

Etkinlikler Sayi Katki Payi
Devam/Katilim
Laboratuar
Uygulama
Arazi Galismasi
Derse Ozgii Staj
Kiglk Sinavlar/Stidyo Kritigi
Odev 5 30
Sunum/Jiri
Projeler
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 1 30
Final 1 40
Doénem igi Calismalarin Basari Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Sayi Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii
Ders Saati 16 3 48
Laboratuar

Uygulama

Arazi Galigmasi

Sinif DigI Ders Calismasi 16 8 128
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Derse Ozgii Staj
Odev 5 5 25
Kiguk Sinavlar/Studyo Kritigi
Projeler
Sunum / Seminer
Ara Sinavlar (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Siresi) 1 10 10
Final (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Siresi) 1 10 10
Toplam isyiikii 221
Toplam isyiikii / 30(s) 7.37
AKTS Kredisi 7.5

Diger Notlar

NA
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