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Program Bilgi Formu

Program Adi

Kont. ve Otom. Miih. ABD Kontrol ve Otomasyon Miihendisligi Doktora Programi

Programi Sunan Akademik
Birim

Kontrol ve Otomasyon Mihendisligi Bolimu

Programin Tar0

Doktora Programi

Kazanilan Derecenin Seviyesi

Bu program, Doktora seviyesinde 6grenim veren bir programdir.

Kazanilan Derece

Bu programi basariyla tamamlayan égrenciler, Kont. ve Otom. Mih. ABD Kontrol
ve Otomasyon Muhendisligi Doktora Programi alaninda Doktora Derecesi almaya
hak kazanmaktadirlar.

Egitim Tard

Tam zamanli

Program Direkt6ri

Not Assigned

Kayit Kabul Kosullari

Doktora/sanatta yeterlik programlari igin bagvuran batiin adaylarin genel basari
notu, ALES puaninin %50’si, lisans ve/veya yiiksek lisans AGNO’sunun %10’u ve
giris sinavi notunu %40’ dikkate alinarak hesaplanir. Doktora/sanatta yeterlik
programlarina 6grenci kabuliinde ALES puani istenmedigdi durumlarda genel
degerlendirme sisteminde lisans AGNO ve giris sinavi basari notunun yizdelik
etkisi, ilgili mevzuat kapsaminda belirlenen minimum degerlerden az olmamak
kaydiyla ilgili anabilim/anasanat dali kurulunun gértsu ve ilgili Enstitt Kurulunun
onayi ile Senato tarafindan belirlenir.

Onceki Ogrenmenin
Taninmasi

Yatay gecisle veya ylksekdgretim kurumlarinin lisansisti programlarindan ilisik
kesilme sebebiyle ayriimis ve lisansistl programlarimiza kaydolan 6grencilerin,
daha 6nce lisansiistl seviyesinde almis oldugu dersin basari notunun bagvurdugu
program diizeyi igin gegerli olan minimum basari notunu saglamasi durumunda en
fazla 3 (ig) ders ilgili anabilim/anasanat dalinin tanimlamis oldugu segmeli ve/veya
zorunlu ders yukine sayilabilir.

Kazanilan Derece
Gereklilikleri ve Kurallar

Doktora/sanatta yeterlik programlarina tezli yiksek lisans derecesi ile kabul edilmis
6grenciler igin; Program, toplam 21 (yirmi bir) krediden az olmamak kosuluyla, en
az 7 (yedi) ders, Seminer dersi, Arastirma Yoéntemleri ve Bilimsel Etik dersi, yeterlik
sinavi, tez dnerisi, tez izleme raporlar ve tez ¢alismasindan olusur. Program, bir
egitim-6gretim dénemi 60 AKTS kredisinden az olmamak kosuluyla en az 240
AKTS kredisinden olusur.

Program Tanimi

Doktora programinin amaci 6grencinin bilimsel arastirma yaparak bilgilere erisme,
bilgiyi degerlendirme ve yorumlama yetenegini kazanmasini ve bir konuda
ihtisaslagsmasini saglamaktir. Bu program; toplami yirmi bir krediden az olmamak
Uzere en az yedi adet ders, en az bir seminer dersi ve tez galismasindan olusur.

Mezunlarin Mesleki Profili

Boliim mezunlari, Ulkemiz ve yabanci iilke endiistrisi bagta olmak iizere cesitli
Universitelerde, kamu ve 6zel kurum-kuruluglarda, arastirma enstitllerinde farkli
kademelerde Doktor Kontrol ve Otomasyon Miihendisi olarak gorev alabilirler.

Bir Ust Dereceye Gecis

Bu programdan mezun olan égrenciler, uzmanlik alanlarina bagh olarak doktora
sonrasli programlara bagvurabilirler.

Sinavlar, Degerlendirme ve
Notlandirma

(1) Ogrenci, kayit yaptirdigi dersin en az %70’ine devam etmek zorundadir.

(2) Bir yanyil iginde her ders igin en az iki bagari élgtimii yapilir. ilgili dgretim
dyesinin takdirine gére bunlardan en az biri mutlaka yazili sinav seklinde
yapilmahdir. Tek sinav yapilmasi durumunda diger degerlendirme édev, proje,
eskiz, laboratuar raporu veya benzeri uygulama g¢alismasi bigiminde yapilabilir.

(3) Yariyil sonunda dersin biitiinilyle ilgili bir sinav yapilir. ilgili dersin égretimiiyesin
ce, 6grenciye aldigi her ders igin, yaryil ici calismalarin %40-%60 ve yariyil sonu

sinav notunun %60-%40’"1 dikkate alinarak basari notu hesaplanir. FO notu haricba
sarisizlik durumunda 6grenciye akademik takvimde belirlenen tarihlerde bitiinleme
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sinavi hakki taninir.

(4) Basari notlar asagidaki sekilde tanimlanir:

a)

Yuzlik Deger Basari Notu Sayisal Deger
90-100 AA 4.00
80-89 BA 3.50
70-79 BB 3.00
60-69 CB 2.50
50-59 CC 2.00
40-49 DC 1.50
30-39 DD 1.00
20-29 FD 0.50
0-19 FF 0.00
Devamsiz FO 0.00

b) Ayrica asagidaki harf notlarindan;
1) G: Geger/Basaril,

2) K: Kalir/Basarisiz,

3) M: Muaf,

4) E: Eksik

olarak tanimlanir.

(5) Bir dersten basarili sayilabilmek i¢in basari notunun en az BB (3.00) olmasi
gerekir.

(6) Bir 6grencinin derslerini bagari ile tamamlamis sayilabilmesi icin AGNO’sunun
en az 3.00 olmasi gerekir

(7) Bir dersten CB, CC, DC, DD, FD, FF ve FO harf notunu alan égrenci, bu
dersten basarisiz sayilir. Bu notlar AGNO hesabina katilr.

(8) G (Gecger/Basarill) notu, alinan dersten veya egitim-6gretim faaliyetlerinden
basarili/yeterli olma durumu gdésterir. K (Kalir/Basarisiz) notu, alinan dersten veya
egitim-6gretim faaliyetlerinden basarisiz/yetersiz olma durumu gésterir. M (Muaf)
notu, 6grencinin daha énce almis oldugu ve/veya denklikleri kabul edilerek enstiti
y6netim kurulu kararlari ile muaf olunan dersler igin verilir. G, K ve M notlart AGNO
hesabina katilmaz. E (Eksik) notu, 6grencinin devam ettigi ders i¢in 6gretim tyesi
tarafindan otomasyon sistemine girilemeyen notu ifade eder. Bu notlar enstitl
ybnetim kurulu karari ile sisteme iglenir.

Mezuniyet Kogullari

Doktora/sanatta yeterlik programlarina tezli yiksek lisans derecesi ile kabul edilmis
6grenciler i¢in; Program, toplam 21 (yirmi bir) krediden az olmamak kosuluyla, en
az 7 (yedi) ders, Seminer dersi, Arastirma Yéntemleri ve Bilimsel Etik dersi, yeterlik
sinavi, tez dnerisi, en az 3 tez izleme ara raporu, en az 240 AKTS kredisi ve
mezun olunmak istenilen dénemde tez ve uzmanlik alan dersinin segilmis olmasi
gerekmektedir. saglanmasi gerekir.

Program Ciktilari
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1 Muhendislik alaninda bilimsel arastirma yapabilme becerisi icin gerekli olan bilgiye genislemesine ve
derinlemesine ulagir, degerlendirir, yorumlar ve uygular.

2 Analiz, sentez, elestirel degerlendirme yeteneklerini gelistirerek karmasik problemleri bagimsiz olarak
¢bzebilme yetenegi kazanir.

3 Farkl disiplinlerde karsilagilan kontrol ve otomasyon problemlerini tanimlar, analiz eder ve ¢6zim
yontemleri gelistirir.

4 |Yeni ve 6zguln fikir ve ydntemler gelistirme becerisi kazanir; sistem, slire¢ ve algoritma tasarimlarinda
yenilikgi ¢cozumler geligtirir.

5 [Analitik, modele dayali ve deneysel arastirmalar tasarlama ve uygulama becerisi kazanir; bu surecte
karsilagilabilecek karmasik durumlari analiz eder ve yorumlar.

6 Galigmalarinin siire¢ ve sonuglarini ulusal ve uluslararasi ortamlarda yazil ya da s6zli olarak aktarabilme
becerisi kazanir.

7 Gok disiplinli takimlarda yer alarak farkl alanlardan gelen bilgileri kendi alaniyla bittnlestirir ve ¢6ziim
yéntemleri belirleme becerisi kazanir.

Akademik ve mesleki tim etkinliklerde toplumsal, bilimsel ve etik dederleri gézetme yeterliligine sahip olur.

Mesleginin yeni ve gelismekte olan uygulamalari hakkinda farkindalik; gerektiginde bunlari inceleme ve
O6grenebilme becerisi kazanir.

10 |Muhendislikte uygulanan modern teknikler ve yontemler ile bunlarin sinirlari hakkinda kapsamli bilgiye
sahip olur.

11 |Yeni ve orijinal fikir ve yontemler gelistirme yetisi kazanarak bilimsel problemleri kurgulayabilme ve
konvansiyonel metotlari kullanarak ya da yenilik¢i yéntemler gelistirerek bu problemleri ¢ézebilme becerisi
kazanir.

12  [Bilimsel gelismeleri izleyerek kendini sirekli yenileyebilme becerisi kazanir.

Mufredat
1. Yil - Guz Yarnyili

Kodu Onk. |Ders Adi Ders Uygulama [Laboratuar |Yerel Kredi AKTS
SECO0001 Segmeli 1 3 0 0 3 7.5
SEC0002 Segmeli 2 3 0 0 3 7.5
SEC0003 Segmeli 3 3 0 0 3 7.5
SEC0004 Secmeli 4 3 0 0 3 7.5

Toplam: | 30
Kodu Onk. | Ders Adi Ders | Uygulama [Laboratuar |Yerel Kredi | AKTS
SECO0005 Secmeli 5 3 0 0 3 7.5
SECO0006 Segmeli 6 3 0 0 3 7.5
SEC0007 Segmeli 7 3 0 0 3 7.5
KOM5004 Aragtirma Yoéntemleri ve Bilimsel Etik 2 0 0 2 2.5
KOM6001 Seminer 0 2 0 0 5

Toplam: | 30
Kodu Onk. | Ders Adi Ders Uygulama [Laboratuar |Yerel Kredi AKTS
KOM6000 Doktora Tezi 0 1 0 0 40
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KOM6003 Uzmanlik Alan Dersi 5 0 0 0 20
Toplam: 60
Kodu Onk. | Ders Adi Ders [ Uygulama |Laboratuar |Yerel Kredi | AKTS
KOM6000 Doktora Tezi 0 1 0 0 40
KOM®6003 Uzmanlik Alan Dersi 5 0 0 0 20
Toplam: 60
Kodu Onk. | Ders Adi Ders | Uygulama |Laboratuar |Yerel Kredi [ AKTS
KOM6000 Doktora Tezi 0 1 0 0 40
KOM®6003 Uzmanlik Alan Dersi 5 0 0 0 20
Toplam: 60
Program Toplam AKTS: | 240
Kodu Onk. | Ders Adi Ders | Uygulama |Laboratuar |Yerel Kredi [ AKTS
KOM6101 Adaptif Kontrol Sistemleri 3 0 0 3 7.5
KOM6110 Makine Ogrenmesi ve Yapay Sinir Aglar 3 0 0 3 7.5
KOM6107 Kontrol Muhendisliginde Aktif Filtre Analiz 3 0 0 3 7.5
Tasarim ve Uygulamalari
KOM6203 Sistem Teorisi 3 0 0 3 7.5
KOM6104 Dayanikh Kontrol Sistemleri 3 0 0 3 7.5
KOM6105 Dogrusal Olmayan Kontrol Sistem Tasarimi 3 0 0 3 7.5
KOM6111 Model Ongériili Kontrol 3 0 0 3 7.5
KOM6113 Lineer Sistem Teorisine Geometrik Yaklagim 3 0 0 3 7.5
KOM6202 Kontrol ve Otomasyon Sistemlerinde Bilgisayar 3 0 0 3 7.5
Gormesi
KOM6115 Pekistirmeli Ogrenme Tabanli Optimal Kontrol 3 0 0 3 7.5
KOM6201 Anahtarlamali Lineer Sistemler 3 0 0 3 7.5
KOM5109 Sensor Veri Timlesimi 3 0 0 3 7.5
KOM5122 Elektrikli ve Hibrit Araglarda Kontrol 3 0 0 3 7.5
Uygulamalari ile Enerji Optimizasyonu
KOM5121 Siri Sistemler 3 0 0 3 7.5
KOM6102 Coklu Algilayicili Sistemlerde Oriintii Tanima 3 0 0 3 7.5
KOM6103 Otomatik Siriis Kontrol Sistemleri 3 0 0 3 7.5
KOM5120 Termik Elektrik Santralleri ile Glg Sebekesinin 3 0 0 3 7.5
Modellenmesi ve Kontroll
KOM5119 Termik Enerji Santrallerinde Kazan Kontroll 3 0 0 3 7.5
KOM5101 Akilli Kontrol Sistemleri 3 0 0 3 7.5
KOM5102 Dijital Kontrol Sistem Tasarimi 3 0 0 3 7.5
KOM5103 Kontrol Mihendisliginde Matematiksel 3 0 0 3 7.5
Yontemler
KOM5104 Lineer Kontrol Sistemleri 3 0 0 3 7.5
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KOM5105 Sayisal isaret isleyiciler ve Uygulamalar 7.5
KOM5106 Sistem Analiz Teknikleri 7.5
KOM5107 Sistem Dinamigi Modellenmesi ve 7.5
Simulasyonu
MKT5121 Sensorler, Eyleyiciler ve Arabirim Prensipleri 7.5
KOM5113 Ayrik Olay Sistemlerinin Kontrolu ve 0 0 7.5
Otomasyonu
KOM5114 Bulanik Mantik Kontrol 3 0 0 3 7.5
KOM5115 Fonksiyonel Emniyet 3 0 0 3 7.5
KOM5116 Kontrol Sistemlerinde Veri Haberlesmesi 3 0 0 3 7.5
KOM5117 Lineer Olmayan Kontrol Sistemleri 3 0 0 3 7.5
KOM5118 Optimal Kontrol 3 0 0 3 7.5
KOM5111 Otomasyon Sistemlerinde Veri Haberlesmesi 3 0 0 3 7.5
KOM5110 Frekans Tabanli Sistem Tanima 3 0 0 3 7.5
KOM5112 Parametrik Belirsiz Sistemlerin Analizi 3 0 0 3 7.5
KOM5108 Dinamik Sistemler igin ileri Kontrol Yéntemleri 3 0 0 3 7.5
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