
Ders Bilgi Formu
Ders Adı Kodu Yerel Kredi AKTS Ders

(saat/hafta)
Uygulama
(saat/hafta)

Laboratuar
(saat/hafta)

Kontrol ve Otomasyon Mühendisliğinde Özel Problemler KOM4510 3 5 3 0 0

Önkoşullar Yok

Yarıyıl Güz, Bahar

Dersin Dili İngilizce, Türkçe
Dersin Seviyesi Lisans Seviyesi
Ders Kategorisi Temel Meslek Dersleri
Dersin Veriliş Şekli Yüz yüze

Dersi Sunan Akademik Birim Kontrol ve Otomasyon Mühendisliği Bölümü
Dersin Koordinatörü Kerem Altun
Dersi Veren(ler) Yavuz Eren, Janset Daşdemir, Levent Ucun, Veysel Gazi, Kerem Altun
Asistan(lar)ı

Dersin Amacı Bu dersin amacı Kalman Filtrelerinin önemini ve nasıl çalıştığını teorik ve bilgisayar
destekli uygulamalar ile öğrencilere göstermektir. Kalman filtrelemenin çok sayıda
teknolojik uygulaması vardır. Yaygın bir uygulama, özellikle dinamik olarak
konumlandırılmış uçak, uzay aracı ve gemiler olmak üzere araçların rehberliği,
navigasyonu ve kontrolüdür. Ayrıca, Kalman filtreleme, sinyal işleme ve ekonometri
gibi konularda kullanılan zaman serisi analizinde çokça uygulanan bir kavramdır.
Kalman filtreleme ayrıca robotik hareket planlama ve kontrolünün ana konularından
biridir ve yörünge optimizasyonu için de kullanılabilir.

Dersin İçeriği Kalman Filtresinin Önemi, g-h Filtresi, Ayrık Bayes Filtresi, Olasılıklar, Gauss'lar ve
Bayes Teoremi, Tek Boyutlu Kalman Filtreleri, Çok Değişkenli Gauss'lar, Çok
Değişkenli Kalman Filtreleri, Kalman Filtresi Matematiği, Kalman Filtrelerinin
Tasarımı, Doğrusal Olmayan, Filtreleme, Kokusuz Kalman Filtresi, Genişletilmiş
Kalman Filtresi, Parçacık Filtreleri, Uyarlamalı Filtreleme.

Opsiyonel Program
Bileşenleri

Yok

Ders Öğrenim Çıktıları
1 Kalman filtresi ile bir boyutlu veya çok boyutlu parametreye bağlı iterative durum kestirimi tasarımını

öğrenir.
2 Öğrenciler Kalman Filtresi, Kokusuz Kalman Filtresi, Genişletilmiş Kalman Filtresi ve Parçacık Filtresi

sistemlerinin modellenmesi konusunda beceri kazanırlar.

Haftalık Konular ve İlgili Ön Hazırlık Çalışmaları
Hafta Konular Ön Hazırlık

1 Giriş Labbe, Chapter 0
2 g-h filtresi Labbe, Chapter 1
3 Ayrık Bayes Filtresi Labbe, Chapter 2
4 Olasılık Teorisi, Koşullu Olasılık, Tek boyutlu Gauss Dağılımı Leon-Garcia, Chapter 3
5 Çoklu rastgele değişkenler, Çok boyutlu Gauss Dağılımı Leon-Garcia, Chapter 4
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6 Tek boyutlu Doğrusal Minimum Ortalama Karesel Hata Kestirimi Leon-Garcia, Chapter 4
7 Çok boyutlu Doğrusal Minimum Ortalama Karesel Hata Kestirimi Leon-Garcia, Chapter 4
8 Midterm 1 / Practice or Review
9 Tek Boyutlu Kalman Filtresi Leon-Garcia, Chapter 7

10 Çok Boyutlu Kalman Filtreleri Labbe, Chapter 6
11 Genişletilmiş Kalman Filtresi Labbe, Chapter 11
12 Kokusuz Kalman Filtresi Labbe, Chapter 10
13 Parçacık Filtreleri Labbe, Chapter 12
14 Uyarlamalı Filtreleme Labbe, Chapter 14
15 Çoklu Hedef Takibi
16 Final

Değerlendirme Sistemi
Etkinlikler Sayı Katkı Payı
Devam/Katılım
Laboratuar
Uygulama
Arazi Çalışması
Derse Özgü Staj
Küçük Sınavlar/Stüdyo Kritiği
Ödev 5 20
Sunum/Jüri
Projeler 1 20
Seminer/Workshop
Ara Sınavlar 1 20
Final 1 40

Dönem İçi Çalışmaların Başarı Notuna Katkısı 60
Final Sınavının Başarı Notuna Katkısı 40

TOPLAM 100

AKTS İşyükü Tablosu
Etkinlikler Sayı Süresi (Saat) Toplam İşyükü
Ders Saati 14 3 42
Laboratuar
Uygulama
Arazi Çalışması
Sınıf Dışı Ders Çalışması 14 3 42
Derse Özgü Staj
Ödev 5 2 10
Küçük Sınavlar/Stüdyo Kritiği
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Projeler 1 10 10
Sunum / Seminer
Ara Sınavlar (Sınav Süresi + Sınav Hazırlık Süresi) 1 20 20
Final (Sınav Süresi + Sınav Hazırlık Süresi) 1 25 25

Toplam İşyükü 149
Toplam İşyükü / 30(s) 4.97

AKTS Kredisi 5

Diğer Notlar Yok
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