Ders Adi

Ders Bilgi Formu

Yerel Kredi AKTS Ders Uygulama Laboratuar

(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

TASIT TITRESIMLERININ AKTiF KONTROLU MAK5520 3 7.5 3 0 0
Onkosullar Yok

Yariyil Bahar

Dersin Dili Tirkce

Dersin Seviyesi

Yiksek Lisans Seviyesi

Ders Kategorisi

Uzmanlik/Alan Dersleri

Dersin Verilis Sekli

Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim

Makine Mihendisligi BoIGmu

Dersin Koordinatori

Muzaffer METIN

Dersi Veren(ler)

Muzaffer METIN

Asistan(lar)i

Mehmet Ali AKBULUT

Dersin Amaci

Tasit titresimleri ve stispansiyon sistemlerinin analizi mihendislikte énemli bir
konudur. Tasit sispansiyon sistemlerinin modellenmesi ve kontrolG guivenli bir
sUristen konfora kadar 6nem arz etmektedir. Pasif sispansiyon sistemleri
tasitlarda genis bir sekilde kullaniimakla birlikte tasit titresimlerini efektif bir sekilde
azaltamamaktadirlar. Diger taraftan, aktif veya yari-aktif sispansiyon sistemleri
daha glivenli bir stiriis ve konforlu bir yolculuk saglayabilmektedirler. Bu dersin
amaci tasit gévde titresimlerinin analizi ve bunlarin bastiriimasi igin aktif, yari-aktif
kontrol sistemlerinin (Aktif Gdvde Kontroll) gelistiriimesidir.

Dersin igerigi

*Tasit titresimlerinin sebepleri ve sonuglarinin incelenmesi *Pasif slispansiyon
sistemleri ile yari aktif ve aktif siispansiyon sistemlerinin incelenmesi *Tasit
sistemlerinin modellenmesi Tagit titresimlerin degerlendiriimesi (konfor,
stspansiyon acikhgr ve dinamik tekerlek basinci ) *Tagsitlarda aktif gévde titresimi
kontroll igin kullanilan kontrol algoritmalarinin tanitiimasi «Stispansiyon
sistemlerine muhtelif kontrol yéntemlerinin uygulanmasi

Opsiyonel Program
Bilesenleri

Yok

Ders Ogrenim Ciktilan

1 Tasit titresimleri ile ilgili karmagik matematiksel problemlerin analizi sistemlerin modellenmesi

2 Problem ¢6zme yeteneginin gelistiriimesi ve bu sekilde pasif, yari-aktif ve aktif kontrol yontemleri

kullanarak tagit titresimlerinin bastiriimasi

3 Karmagik matematiksel problemlerin ¢6ziminde bilgisayar yazilimlarini ve bunlara bagl ¢6zim

tekniklerini kullanabilme becerisinin gelistiriimesi

Disiplinli ekip ¢calismasi yapabilme becerisi

Yasam boyu surekli dgrenimi gelistirme

Gagdas calismalari takip edebilme becerisi

Mesleki ve etik sorumluluk anlayisina sahip olma ve iletisim kurabilme becerisi

O |IN|oO|O |~

Bir probleme birden fazla ve optimum ¢6zim bulma yeteneginin gelistiriimesi
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Calismalarinin siire¢ ve sonuglarini ulusal ve uluslar arasi ortamlarda sistematik ve acgik bir sekilde yazili

ya da s6zll olarak aktarabilme becerisi

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirhk Calismalari

Hafta |Konular On Hazirhk
1 Giris: Tastt titresimleri, sispansiyon sistemleri, konfor ve titresim Ders notlari
kontroli hakkinda genel degerlendirme
Dinamik sistemlerin modellenmesi ve titresim analizine genel bakis |Ders notlar
Seyir konforunun 1ISO261 Standardi ¢ercevesinde analiz edilmesi Ders notlari
Tasit sistemlerinin modellenmesi: 2, 3 ve 5 serbestlik dereceli tasit [Ders notlari
modellerinin olusturulmasi, ISO 8608’e gére yol modellerinin
olusturulmasi
5 Aktif sispansiyon uygulamasi: 2 Serbestlik dereceli tagit modeli igin |Ders notlari
PID kontrol uygulamasi
6 Pasif ve aktif sispansiyon sistemleri ile tagit siispansiyon agiklidi Ders notlari
analizi, transfer fonksiyonu, durum-uzay modeli, agik ve kapal
¢evrim analizleri
7 | Yari-aktif sispansiyon sistemleri: 2 serbestlik dereceli tagit modeli |Ders notlari
icin MR damper uygulamasi ve PID kontrolii
Midterm 1 / Practice or Review Ders Notlari
Aktif slispansiyon sistemleri Ders notlari
10 [Lineer kontrol sistemlerine genel bakis: Kontrol edilebilirlik, Ders notlari
g6zlemlenebilirlik vs.
11 | Aktif sispansiyon uygulamasi: Tam durum geri beslemeli kontrol ve |Ders notlari
LQR uygulamasi.
12 [ Aktif sispansiyon uygulamasi: G6zlemleyici tasarimi (Kalman Ders notlari
Filtresi) ve LQG uygulamasi
13  [Aktif sispansiyon uygulamasi: Bulanik mantikl kontrol uygulamasi |Ders notlar
(Fuzzy Logic Control)
14  [Aktif sispansiyon uygulamasinda Genetik Algoritma kullanimi ile Ders notlari
parametre optimizasyonu
15 |Final
16 [Final Sinavi
Degerlendirme Sistemi
Etkinlikler Sayi Katki Payi
Devam/Katihm
Laboratuar
Uygulama
Arazi Calismasi
Derse Ozgii Staj
Kigik Sinavlar/Studyo Kritigi
Odev 6 30
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Sunum/Juri

Projeler

Seminer/Workshop

Ara Sinavlar 1 30
Final 1 40
Doénem igi Calismalarin Basar Notuna Katkisi 60

Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40

TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Sayi Siiresi (Saat) |Toplam isyiiki
Ders Saati 13 3 39
Laboratuar
Uygulama
Arazi Calismasi
Sinif Digi Ders Galismasi 13 2 26
Derse Ozgii Staj
Odev 6 15 90
Kigik Sinavlar/Stidyo Kritigi
Projeler 1 30 30
Sunum / Seminer 0
Ara Sinavlar (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Stresi) 1 15 15
Final (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Siresi) 1 25 25
Toplam isyiikii 225
Toplam isyiikii / 30(s) 7.50
AKTS Kredisi 7.5
Diger Notlar Bu dersin verimli gegmesi icin Otomatik Kontrol ve Matlab-Simulink yaziliminda

temel bilgilere sahip olmak gerekmektedir.
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