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Dersi Veren(ler)

Asistan(lar)i

Gokhan KARARSIZ

Dersin Amaci

Dersin baglica amaci modern optimal kontrollin temellerini konveks optimizasyon
ve dogrusal matris esitsizlikleri yaklagimi ile incelemektir. Bu kapsamda,
matematiksel analiz, durum uzayi teorisi, dogrusal sistem teorisi, Heo ve H2 optimal
kontrol6r tasarimlarinin dogrusal matris esitsizlikleri yaklagimi kullanilarak formule
edilmesi gibi konularin 6gretiimesi amaglanmisgtir.

Dersin Igerigi

Giris ve Dersin Matematiksel Temelleri / Dogrusal Zamanla De@ismeyen
Sistemlerin Analizi / Surekli Sistemlerin Durum Uzay Gdsterimleri / Otonom
Sistemler/ Kararlilik / Giris ve Cikiglar Olan Surekli Sistemler / Sistem
Denklemelerinin Gézimi / Kontrol Edilebilirlik, Kararli Kilinabilirlik ve
Gozlemlenebilirlik/ Dogrusal Zamanla Degismeyen Sistemler igin Durum ve Cikis
Geri-Beslemeli Kontrol6r Tasarimi / Optimal Kontrol Sistemeleri / Dogrusal Matris
Esitsizlikleri / Sinyal ve Sistem Normlari / Dogrusal Matris Esitsizlikleri ile H2 ve Heo
Optimal Kontrolér Tasarimlari.

Opsiyonel Program
Bilesenleri

Yok

Ders Ogrenim Ciktilan

1 Dogrusal sistem teorisi ve modern kontrol metodlarinintemelleri 63retilecektir.

Durum Uzayi Analiz tekniklerinin 6gretilmesi

Optimal Kontrol ve konveks optimizasyonun temellerinin anlasiimasi

Yari tanimh programlama yaklagiminin 6gretilmesi

alk~|fw| N

6gretilmesi

Durum ve ¢ikis geri besleme ile dogrusal matris egitsizlikleri tabanli kontroldr tasarim tekniklerinin

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirhk Calismalari

Hafta [Konular

On Hazirlk

1 Giris ve Dersin Matematiksel Temelleri

J. S. Bay, Fundamentals of Linear
State-Space Systems, Mc-Graw Hill,
1999.
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Dogrusal Zamanla Degismeyen Sistemlerin Analizi

J. S. Bay, Fundamentals of Linear
State-Space Systems, Mc-Graw Hill,
1999.

Sirekli Zamanh Sistemlerin Durum Uzay Gdsterimleri

J. S. Bay, Fundamentals of Linear
State-Space Systems, Mc-Graw Hill,
1999.

Otonom Sistemler

J. S. Bay, Fundamentals of Linear
State-Space Systems, Mc-Graw Hill,
1999.

Kararllik

J. S. Bay, Fundamentals of Linear
State-Space Systems, Mc-Graw Hill,
1999.

Giris ve Cikiglari olan Surekli Sistemler / Sistem Denklemlerinin
C6zimi

J. S. Bay, Fundamentals of Linear
State-Space Systems, Mc-Graw Hill,
1999.

Kontrol Edilebilirlik, Kararli Kilinabilirlik ve Gozlemlenebilirlik

J. S. Bay, Fundamentals of Linear
State-Space Systems, Mc-Graw Hill,
1999.

Midterm 1 / Practice or Review

J. S. Bay, Fundamentals of Linear
State-Space Systems, Mc-Graw Hill,
1999.

Dogrusal Zamanla Degismeyen Sistemler icin Durum ve Cikis Geri-
Beslemeli Kontroldr Tasarimi

Boyd, Ghaoui, Feron and
Balakrishnan: Linear Matrix
Inequalities in System and Control
Theory, SIAM, 1994,

10

Optimal Kontrol Sistemleri

Boyd, Ghaoui, Feron and
Balakrishnan: Linear Matrix
Inequalities in System and Control
Theory, SIAM, 1994,

11

Optimal Kontrol Sistemleri

Boyd, Ghaoui, Feron and
Balakrishnan: Linear Matrix
Inequalities in System and Control
Theory, SIAM, 1994,

12

Dogrusal Matris Esitsizlikleri

G. E. Dullerud and F. Paganini , A
Course in Robust Control Theory: A
Convex Approach, Springer 2010.

13

Sinyal ve Sistem Normlari

G. E. Dullerud and F. Paganini , A
Course in Robust Control Theory: A
Convex Approach, Springer 2010.

14

Dogrusal Matris Esitsizlikleri ile H2 ve He Optimal Kontrolor
Tasarimi.

G. E. Dullerud and F. Paganini , A
Course in Robust Control Theory: A
Convex Approach, Springer 2010.

15

Final

Bolim 5, 6, 7

16

Final Sinavi

Degerlendirme Sistemi

Etkinlikler

Sayi

Katki Payi

Devam/Katilim
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Laboratuar

Uygulama

Arazi Galismasi

Derse Ozgii Staj

Kigik Sinavlar/Stidyo Kritigi

Odev 1 30

Sunum/Jri

Projeler

Seminer/Workshop

Ara Sinavlar 1 30
Final 1 40
Dénem ici Calismalarin Basari Notuna Katkisi 60

Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40

TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Sayi Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii
Ders Saati 14 3 42
Laboratuar

Uygulama

Arazi Galismasi

Sinif Digi Ders Galismasi 14 8 112
Derse Ozgii Staj
Odev 1 16 16

Kigik Sinavlar/Stidyo Kritigi

Projeler

Sunum / Seminer

Ara Sinavlar (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Stresi) 1 25 25
Final (Sinav Suresi + Sinav Hazirlik Suresi) 1 30 30
Toplam isyiikii 225
Toplam isyiikii / 30(s) 7.50
AKTS Kredisi 7.5
Diger Notlar Yok
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