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Dersi Veren(ler)

Levent Ucun

Asistan(lar)i

Dersin Amaci Bu dersin amaci: Optimizasyon temellerini tanitmak Belirsizlik modelleri kurmak ve
Dayanikl Kontrol Problemlerini uygulamalari ile ele almak
Dersin Igerigi Motivasyon, isaret ve sistem normlari, isaretlerin L2- ve Leo- normlari. Sistemlerin

H2 ve He normlari. H2 ve Heo normlarinin konveks optimizasyon ile hesaplanmasi.
Bozucu bastirma problemi. Problemin konveks optimizasyon ile ¢6zimu. Belirsiz
sistemlerin gdsterimi. Belirsizlik bloklarinin dogrusal kesirli gésterimi. Yapisal Tekil
Deger (YTD) Uzerinden dayaniklilik analizi. YTD nin alt ve Gst sinirlar. D-K
iterasyonlari izerinden dayanikli kontrol6r sentezi. Tasarim 6rnekleri.

Opsiyonel Program
Bilesenleri

Yok

Ders Ogrenim Ciktilari

1 Bu dersin basari ile tanimlanmasi neticesinde 6grenciler: Optimizasyonun anlamini 6grenirler Belirsizlik

iceren sistemleri modelleyebilirler Dayanikli ve optimal kontrol sistemlerini tasarlayabilirler

Ogrenciler durum ve cikis geribeslemeli H2 kontrolér tasarlar

Ogrenciler sistem modellerindeki belirsizlikleri temsil edebilir

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirhk Calismalari

Hafta |Konular On Hazirhk
1 Durum-Uzay Kontrol Teorisinin Tekrari Sistem Teorisi Ders Notlari
2 Durum-Uzay Kontrol Teorisinin Tekrari Sistem Teorisi Ders Notlar
3 Motivasyon ve Ozel Durum Uzay Gosterimleri Ders Notlari Bol. 1
4 Durum Geri Beslemesi ile Kararli Kilma, Optimizasyona Giris, Ders Notlari Bal. 1
Konvekslik, Tam Durum Geri-Besleme, Dogrusal Matris Esitsizlikleri
ve Coziiciler
5 Tam Durum Geri Beslemesinin Gdzleyici Tabanli Gézimu, LMI Ders Notlari Bol. 2
Tabanl Gikis Geri-Beslemeli Kontroldr Tasarimi, Ornekler
6 | Vektdr, Matris ve Sistem Normlari ve Yorumlamalar Ders Notlar Bél. 3
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H2 ve He normlari ve bu normlarin LMI tabanli hesabi

Ders Notlari Bol. 4

Midterm 1 / Practice or Review

H2 Kontrolor Tasarimi

Durum Geri-Beslemeli H2 Kontrolér Tasarimi, Cikis Geri-Beslemeli

Ders Notlari Bol. 5

10 [Bozucu Bastima Problemi, Model Esleme Problemi Ders Notlari Bol. 6

11 |Durum Geri-Beslemeli Hee Kontrolér Tasarimi, Cikis Geri-Beslemeli [Ders Notlari Bol. 7
Heo Kontrolor Tasarimi

12  |Belirsizliklerin Gésterimi, Dayanikli Kararlilik Ders Notlari Bol. 8

13 |Yapisal Tekil Deger(YTD) ve YTD Uzerinden Dayanikh Kararlilik Ders Notlari Bél. 8

14 [Dayanikli Performans Problemi ve D-K iterasyonlari Uzerinden Ders Notlari Bél. 9
Sentez

15 |Final Ders Notlari B6l. 9

16 |Final Sinavi

Degerlendirme Sistemi

Etkinlikler Sayi Katki Payi
Devam/Katilim
Laboratuar
Uygulama
Arazi Galismasi
Derse Ozgii Staj
Kiglk Sinavlar/Stidyo Kritigi
Odev 5 30
Sunum/Jiri
Projeler
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 1 30
Final 1 40
Dénem igi Calismalarin Basar Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Sayi Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii
Ders Saati 16 3 48
Laboratuar

Uygulama

Arazi Galismasi

Sinif Digl Ders GCaligmasi 16 8 128
Derse Ozgii Staj

Odev 5 5 25
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Kuguk Sinavlar/Studyo Kritigi

Projeler

Sunum / Seminer

Ara Sinavlar (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Stresi) 1 10 10
Final (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Suresi) 1 10 10
Toplam isyiikii 221
Toplam isyiikii / 30(s) 7.37
AKTS Kredisi 7.5

Diger Notlar Yok
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